Prg Robot MAQUEEN pilote par GamePad V3-Vd

quand une donnée est recue par radic receivedNumber

£ receivedNumber =w o

au démarrage

radio définir groupe o

Stop le moteur Tous ¥

receivedNumber = w o /

Tous * dir avant * vitesse [l

i < receivedNumber =w o

Tous * dir arriere * vitesse Q[

receivedNumber =w o >

M1 + dir arriére v vitesse [}

M2 *+ dir arriére v vitesse e

sinon si receivedNumber =w °

Programme
ROBOT

Moteur M1 * dir arriére = vitesse@

Moteur M2 * dir arriére ¥ vitesse iz

sinon si < receivedNumber =w o

Moteur M1 * dir arriére ¥ vitesse @

Tableau de Commandes : Moteur M2 * dir avant ¥ vitesse @

2 Avancer sinon si ¢ receivedNumber =w ° >

Reculer -

Tourner a Droite Moteur

Tourner a Gauche )
receivedNumber =

Pivoter a Droite

Pivoter a Gauche /—
i receivedNumber =w

Avancer Lentement

Tous * dir avant * vitesse @
Reculer Lentement
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Prg Robot MAQUEEN pilo

lote par GamePad V3-V4

toujours

au démarrage

groupe o

broche

radio définir

écrire sur la

la valeur o

écrire sur la broche

la valeur o
la valeur o
la valeur o

écrire sur la broche

écrire sur la broche

sinon si <

sinon si

lire la broche analogique P2 ¥

envoyer le nombre o par radio

lire la broche analogique P2 v

envoyer le nombre o par radio

sinon si lire la broche analogique Pl ~ >w @

envoyer le nombre o par radio

.. lire la broche analogique P1 v <

envoyer le nombre ° par radio

sinon si

Programme
MANETTE

Tableau de Commandes :

2

sinon si

Avancer

Reculer

Tourner a Droite
Tourner & Gauche
Pivoter a Droite
Pivoter a Gauche
sinon

Avancer Lentement

Reculer Lentement
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®

écrire sur

envoyer le

écrire sur

sinon si ¢

envoyer le

écrire sur

sinon si

lire la broche numérique P14 ¥ =

envoyer le nombre ° par radio

la broche P14 *+ 1la valeur o

lire la broche numérique P16 ¥

nombre ° par radio

la broche P16 * la valeur o

)
nombre o par radio

lire la broche numérique P15 *

la broche P15 * la valeur o

lire la broche numérique P13 =

=w o alors @

envoyer le nombre o par radio

écrire sur la broche P13 v 1la valeur o

envoyer le nombre ° par radio

vibration motor

KEY A micro:bit socket

Buzzer(PO) -

Joystick Y(P2)

Joystick X(P1)

Joystick Z(P8)

Power LED
Power switch

Power:3V (2xAAA batteries)

and LED : P12

KEY B

KEY E(P15)

KEY D(P14)

KEY C(P13)
KEY F(P16)
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