It y a le demandeur et fe concepteur
H Ils vont 'n Entrem o
~ se mettre = ernen
l d'accord lal FauD
sur le des qi ectul'e NB .
ag )

S YSMznmes

Les diagrammes en question :

* Diagramme de CONTEXTE
« Diagramme d’'UTILISATION
* Diagramme d’EXIGENCES

* MISSION principale du systéme

RD [ Mission principale du systéme ]

o

«Finalité du systéme»
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de I'INDUSTRIE qui en fait our participer au..n allenge des métiers de
I'Industrie du CMQ PID !!!

(Campus des Métiers et des Qualifications “Production Industrielle de Demain”)

un secteur en tension !!!

«Probléme» Texte = Pourquoi ai-je besoin de ce produit ?
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«Mission principale du systéme»
Reéaliser la mission principale du systéme

dans la zone prévue en fin de piste.
* Permettre de découvrir le monde et les métiers de I'industrie.
« Participer 8 une démarche d'ingénierie technologique.
« Se classer et gagner des prix au Challenge.
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Véhlcule électrique

autonome e Se déplacer le plus rapidement possible en ligne droite et s'arréter

CD [ Diagramme de Contexte ] |
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Véhicule électrique

) autonome N Zone matérialisée

Respecter en fin de piste

Ne pas toucher

Réglement du challenge
(avec CAHIER des CHARGES)




UCD [ Diagramme d'utilisation ]
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Les éléves de troisiéme

étre
esthétique

signaler
le déplacement
et le freinage

étre
rechargeable

ngiamant du chalange

favec CAHIER des CHARGES)

\

————— (Al

Chargeur

- I CD [ Diagramme d'exigences | I
MODELING
LANGUAGE
Maquette de voiture de course autonome
Se deplacer le plus rapidement possible en iigne drore et s'arréter dans la zone prévue en fin de piste
Deétection de | (Déplacement sur| |immobilisation de Forme et Signalisation en| | Alimentation en | | Programmation
lordre de depan la piste |a voiture aerodynamisme | |fonctionnement energie de la voiture
Doit détecter le Doit propuiser le | | Dot stopper la Dot offnr une Doit projeter a Doit étre Dot permetire
signal lumineus plus rapidement votture dans i3 bonne lamere un almente en aux léves de
de depant possible la zone decee e! penetration 0ans | | signal lumineus energe au programmer e
proyete en voture sur la situee juste apres l'ar et dout rouge chgnotant moyen gdéolacement et
drechon ce piste et la anger | | le porique assurer le lors de la course | | daccumulateurs rarrét de la
ramere de 1a en hgne drote darnvee sans placage de la et fiue lors des electngues votture pour
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Molornisation Caracteristiques | | Caracteristiques Formes et dimensions Accumulateurs
imposéee de la piste de la zone d'arrét imposées par le autorises par le
= reglement réglement
Moteur Ligne droite Située apres ia fin
de marque Longueur 9m | |delapiste Piles
TAMYIA Largeur 05m F°$f ":C':'“?'fn Dimensions maximales rechargeables
- réf 70167 jL rguru 05 de la vorture tyDe AA OU AAA
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