— Comment mettre en

ceuvre un capteur

— analogique ?

ACTIVITE-4 Application i

En trois étapes...

Etape 1
=> La découverte du servomoteur
angulaire.
Etape 2

=> Le signal en sortie du capteur
angulaire (le potentiometre).
Etape 3
=> Association de la rotation
du servomoteur
au mouvement du potentiometre.
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Remarque préalable : Une fois la carte connectée bien
penser a renseigner dans le Menu Outil de I'IDE...
==> 1- le Type de carte (UNO)
==> 2- |e Port série (com???)

Formatage automatique
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Montage 1 : Exploitation du servomoteur

==> Le pilotage du servomoteur
sur deux positions
en fonction de 'appui sur le Bouton Poussaoir...

Type de carte
Port série

Programmateur

Servo : Par defaut

M EBroche# m
3 I —
Servo : Par defaut. el ZRILES m




Montage 2 : Exploitation du ptentiométe (affichage au Menu Outil)
P : @  Moniteur SERIE

 POTENTOMETRE |
// Valeur = 1023 A

. Valeur = 1023
WValeur = 1023
Waleur = 1023
Waleur = 1023
WValeur = 1023
Waleur = 1023
Valeur = 1023
Waleur = 1023
Waleur = 1023
Valeur = 1023
WValeur = 1023
WValeur = 1023
Waleur = 956
Waleur = &60
WValeur = 777
Waleur = 704
Waleur = 704
‘Valeur = 703

Résultat attendu : 0 au Mini
et 1023 au MAXI

Montage 3 :
==> Le pilotage du servomoteur a partir du potentiometre...
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‘ Mesure
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roche$ a2 3.0 /i
Putent :

£ - £

roche# n2
Put-ent

s 8 Do G e § Coef. d’adaptation en angle :
; 5,68 pour MAXI 2 1023 / angle de 180°

m (voir bloc Réétalonne dans opérateur math.)
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