Projet de suspension /302

Liaison
de connexion

Glissiére 1 X

Glissiére -

Connecteurs de positionnement ﬂr
Connecteur de positionne... ) X

Connecteur de positionne... § X

(0 Décalage

Limites

i # -6 mm
71 -1 mm

() Connexion de simulation

AO b (Reoi] o

Animer la contrainte x

DDL de contrainte & animer

un -7 - Glissigre 1 b o
Valeur de départ -6 mm
Valeur d'arrivée -1 mm
Pas 300

Playbacktype Reciprocate ~ 2

Valeur active

> N o



Comment on a procédeé... Outil
MESURE

X

Sélectionnez des entités & mesurer

Edge de Motor TAM-70167 <1> X

e ppo T 7 Les connecteurs
.

Type demesure: Tout afficher des deUX pléceS
Unité de longueur - Millimeter v é assembler

Unité d'angle -  Degree v

Mesure

(0 Systéme de coordonnées de référence
Distance min. : 10. 745 mm
X% -2.508mm
Y% 0.600 mm
7% 10.450mm
Distance max. : 53.745mm
XT -7.000mm
YT -51.884mm
Z112.487mm
Aire - 332.100 mm?
B Dist. centre - 12.180 mm
—

X'w 0.000 mm

Y » 8.000 mm
Z1 -12.100mm

Longueur - 5.184mm

Fixation
moteur

Mesure X

Sélectionnez des entités & mesurer

Face de carrosserie <1=

Face de support <1>
Type de mesure . Tout afficher v
Unité de longueur :  Millimeter v
Unité d'angle: Degree v

[ Systéme de coordonnées de référence

bist_ paralléles : 33.808 mm
X w 0.800 mm
Y A 9.800 mm
71 33.800mm
Aire : 420. 108 mm?
Distance min. : 33.8080 mm
X% 0.000 mm
Y% 0.000 mm
7% 33.000mm
Distance max. : 65.983 mm
¥ T 15.560mm
¥ T -54.900 mm
7T 33.660mm




‘ Sur la carrosserie : I

Elmplacements des ressorts de suspension

ar

ar




Passage moteur
et cables moteur

Passage cables
Groves et moteur




@3 @3

23 18
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Débattement de I’axe de suspension




Fixation bloc carte programmation
et motor-driver

5 s 295
59

'
]



‘ Sur le tiroir : I

@56

Elmplacements des ressorts
1 de suspension

#56

@256

o7

@56
1

16

Fixation moteur

34.6

121



Dégagements moteur

Extruder 5 x

Solide Surface Mince

Nouveau Ajouter Retirer Intersection

cox ot zones desquize s extruder
Faces de Esquisse 5

Borgne - A

Profondeur 234 mm £,

O Direction

(0 Décalage de départ
O Symétrique
O Dépouille

O Seconde position d'arriv.
O Fusionner avec tous

Etendue de fusion

Partl x
————O—— | Finaliser | @




Dégagement axe

Position haute

Position basse

Extruder 7 X
Solide Surface Mince

MNouveau Ajouter Retirer Intersection

Faces et zones d'esquisse & extruder

Faces de Esquisse 7 *
A travers tous ./
» [ Direction

» [0 Décalage de départ

(0 Symétrique

() Dépouille

> [0 Seconde position d'arriv...

() Fusionner avec tous

Etendue de fusion
Part1 4

O 2]
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