Classede 3 __ ilot n®_

Evaluanion /Seq.Programmation

& Chaines fonctionnelles

Question 1 = Cas n® 1 : Le scooter thermique { /4 poinis)
Q1.1= Indiquer le nom de la chaine correspondante ? Chaine ..
Q1.2- Compléter |a chaine & l'aide du descripfif.?

Le scooter contient de I'essence dans
son réservoir. Avec cette source d'énergie
fossile, il est autanome,

Quand le scooter est utilisé, cette
énergie est distribuée au moteur par le
carburateur, qui la transforme en énergie
thermigue par la combustion de l'essence,
puis en énergie meécanique en créant un
mouvement de rotation. Cette énergie
mécanique est transmise aux roues grice a
la chaine de transmission. Elaments du scoote
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Question 2 = Répondre aux gquestions sur le fonctionnement des deux plateformes
de programmation MakeCode et VattaScience ? ( /6 points)

(erregismer-impaner-ouvrir-enregisrar-didverser-foncions-exiensions)

el o LIGNE
Qz.2- Quel avantage dlspnse la plateh:lrme MakeCode sur I'accés aux fichiers
detrauaulﬂ_?ywev G fdnd £ -
Q2. a- A quoi 5911 be.- houton Importer sur MakeCode "E Qi DEnmglstmr
Q2.4- Quel avantage dispose la plateforme VittasScience sur les exlensions

Q2.1- Eommem nomgne-t-on ce type de logiciel accessible & partir dinternet ?

correspondantes aux blocs de programmation spécifiques des matériels

employes ? SEffoy ard” A.JM' emend . ildl*'ﬂ. :
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Q2.5- liquer & quoi servent les fonctions dans les E:Ieux applications 7
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Q2.6- Citer un synonime employer pour (éléverser 7 7 Mﬂ w

Ouestion 3 = Cas n° 3 : Scooter électrique | {10 points)

Un scooter est piloté par un conducteur
qui au moyen d'une poignée d'accelération
(placée a droite sur le guidon) peut modifier
la vitesse de déplacement du scooter.

La poignée d'accélération -PA- envoie

Paus motrice
~ Motewr & coursnt conling

une information {corespondant a la vitesse = “""":‘"""'"
souhaitée par le  conducteur) & un T —
microcontréleur -MicroC- chargé de traiter ——————— Battere 'acoumuistesns

les informations.

Le microcontrileur envoie alors un ordre (via un cable électrique) au modulateur
d'énergie -ME- qui distribue la quantité d'énergie nécessaire au motewr -MCC- a courant
continu. Un capteur de vitesse -CV- monté sur la roue avant -RA- acquiert a tout moment
la vitesse a laquelle roule le scooter et envoie cetle information au microcontroleur,

La vilesse est communiguée au conducteur & laide d'un afficheur & aiguille -AA- sur le
tableau de bord.

Ce scooter électrique dispose d'une source d'énergie autonome sous forme de batterie
d'accumulateurs embarquée -BAE-

Le mateur électrique transforme la source d'énergie électrique en énergie mécanique.

Les réducteurs & engrenages et courroies -REC- transmettent et adaptent cette énergie
ala roue matrice -RM-.

23.0- Surligner dans le texte les éléments (soulfgnés) composants techniques du scooter ?

Q3.

Communiquer scoater ;

AA
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