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Elévateur - Plate-forme élévatrice automatisée Document ressource N°4 bis

Le cablage de la maquette et du boitier de commande « AutoProg »

Pour établir les liaisons entre le boitier de commande et maquette il faut utiliser des cordons et connaitre
I'affectation de chaque entrée et sortie du boitier de commande.

La table des symboles disponible dans le logiciel « Picaxe Programming Editor » (Menu « Diagramme »,
commande « Table des symboles... ») permet de connaitre comment sont affectées chaque entrée et sortie.

Dans I'exemple ci-dessous on constate par exemple que le module bouton-poussoir de la nacelle (repére)
(appelé « BP Nacelle » dans la table des symboles) doit étre relié a I'entrée « In 4 » du boitier « AutoProg ».

=>» Utiliser le plan de céblage ci-dessous pour connecter le plate-forme élévatrice au boitier de commande
« AutoProg ».

Table des symboles (logiciel Picaxe) Boitier AutoProg
. Symboles.. [, IS T

Soaties... - ¥anables...

output 0 |_g- . 5] hf 7 ! @ Out 7

output 1 |1 bl ]Iﬂ | 2

outou 2 [7 b2 fe2 InG Out 6

oupdt 3 [3 83 o3

output 4 |4 b4 [be 5 Out 5

output 5[5 b5 b5

ey x EN4 {PON Out 4

e ; ]L ENG TR Out 3
; [=1]

o N @D 2 out2

bI0 [big

et o i ENT $ Out1 |—

irput 2 W s

a3 M s “ENO J0i Out®

h d An1 An2 An3 And

input 5 Festauan bos iubages par !

O E defant 123 |

inpaut 7 5 ‘ B

Programme Picaxe associé : « Plate-forme élévatrice 4.cad »

% www.a4.fr 39



