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 Est-ce qu’un volet roulant peut fonctionner tout seul ? 
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Comment fonctionne un volet roulant ? 

Le� ����	
n�e� p���e� : 

Fenêtre 

Lames 

Coffre 

Rail 

  

Les systèmes de manœuvre :  

 

1. Manuel (équipé d’une manivelle ou d’une sangle)  

2. Motorisée. (Pra$que et fiable, la motorisa$on de vos 

volets roulants est aujourd’hui un accessoire indispen-

sable de votre confort. ) 

3. Interrupteur mural à motorisa$on filaire. 

4. Télécommande standard à motorisa$on radio. 

5. Télécommande à programmateur. 

  Celui-ci, à par$r des horaires que vous aurez pro-

grammés, ouvrira ou fermera vos volets roulants sans que 

vous ayez à intervenir. Ce2e solu$on simple et écono-

mique peut également être centralisée : plusieurs canaux 

associés commandant les différents lieux de la maison 

(chambres, salon, bureau, etc…).  
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L� f�nc�i���
�
n� m����  : 

 

Sys�$�� % ………………... 

P�)* �)+,-* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* ………………….:)* l� 

………. 

P�)* ;
,�
* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* 	�lâ=>� l�……………… 

 

 

 

Sys�$�� % …………………………. 

P�)* �)+,-* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* t�),�� l� ……………. 

d�n� )A B
n�. 

P�)* ;
,�
* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* t�),�� d�n� .� B
n� 

…………. 
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L� f�nc�i���
�
n� CD�,iBE : 

 - P�* -n�
r,)p�
)* G)rH  : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P�)* �)+,-* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* ………………….:)* l� 

………. �I …………….. 

P�)* ;
,�
* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* �pJ)�� :)* l� 

……………… �I ……………... 
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L� f�nc�i���
�
n� CD�,iBE : 

 - P�* �K.éc�Gm�nM� : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P�)* �)+,-* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* ………………….:)* .� 

………. �I …………….. 

P�)* ;
,�
* .� v0.e� r�2l�n�, 

 ’u�78isa�
)* �pJ)�� :)* .� 

……………… �I ……………… 

 

L� t�u=>� N
n�rH.� B�O % ………….. 

.� v0.e� r�2l�n� ………………………... 
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P
u�-�A c�Gm�nM
* .� v0.e� r�2l�n�  
�PeQ )A b�ut�A p�uBs�-* ? 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

J� U
nB� VI’7  A’es� pa� pos:7X.� 

M� c�Gm�nM
* .� v0.e� r�2l�n� 

�PeQ )A b�ut�A p�uBs�-*. 

 

J� U
nB� VI’7  es� pos:7X.� M� 

c�Gm�nM
* .� v0.e� r�2l�n� 

�PeQ )A b�ut�A p�uBs�-*. 

 

(
nt�)	�Z l� 	�p�nB� V�� v�u� 

U
nB�Z b����.) 
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Q��l� s�n� .e� ma��,i�)] Me� v0.et� ? 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Q��  es� .� ma��,i�I .� ^8u� is0l�n� ? 

Q��  es� .� m�-n� =>
* ? 

Q��  es� N�8)� V)� B� 	e_y=.� .� m�-n� `�
A ? 

Q��  es�  ’
n�	e��
A a’)A v0.e� 
A b�i� ? 
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Le� ����	
n�e� p���e� M� l� maV��b�. 

Qu’est-ce qui est inscrit sur la plaque du 

moteur ? 

 

 

 

 Ça veut dire quoi ? 
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Le� ����	
nt� c�Gpos�nt� : 
c�p�
)r� e� ac�i���
)r� 
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R
U�	
* .e� =h�e�e� a’-nf�,ma�i�n� e� a’��
rf�� e� iM
n��g
* 
.e� K.��
nt� V)� .e� c�GpoB
n� : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Acquérir Traiter Communiquer 

Chaîne d’informations  

   

Chaîne d’informations du portail coulissant automat isé  

Alimenter 

Chaîne d’énergie  

Alimenter Distribuer Conver$r 

    

Chaîne d’énergie du portail coulissant automatisé  
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Q��  c�Gpos�n� -n�iV�� %  ’�ut�ma�� Pic�h� V�� 

.� v0.e� r�2l�n� es� ;
,�E ? 

 

E� N�8)� V)� n�u� -n�iV�� VI’7  es� �)P�O ? 

 

L� c�)rB� �I v0.e� r�2l�n� es� Mé�
,G-�j� p�* l� 

�ist�nN� 
n�	� Ne� M
)] c�Gpos�nt�. 

 

Me:)	�Z N�b� �ist�nN� . 

 

 

 

 

 

 

 

L� v0.e� r�2l�n� �’
�r�2.� :)* 

.� t�lb�)* V)� � )A �i��è�	�  

M� 20GC. 

 

t�lb�)* 

m
m
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L� t�lb�)* U
u�-ê�	� s=>�ma�iBE p�* N� N
r=.� : 

Q��q.� es� s� _-rc�n;�	
nN� ? 

L� f�,G2.� es� :  

 

D�nQ C =                   GC 

 

L� Cu
)* es� �-	ec�
�
n� vhE �I t�lb�)*. 

C�l`�
A M� t�)r� f�u�-7  �I Cu
)* p�)* Mes-

N
n�	� .� v0.e� r�2l�n� ? 

L� f�,G2.� es� :  

 

 

N�l`	� M� t�)r� : 

 

20 mm C = π x diamètre 

Nb de tours =       Course du volet 

   Circonférence tambour 
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N�u� Hql�n� é�u��
* ����	
nt� sN�n�,io� 
A .e� f�i-

s�n� f�nc�i���
* e� Au
* no� ����	
n�e� 0bB
,va-

�i�n�. 

 

Es�-N� V�� .� v0.e� r�2l�n� U
u� f�nc�i���
* s�n� 

 ’-n�
,P
n�i�A x)m�-�� ? 

 

C'es�-%-�-	�, Vu�na 7  c�G�
nN� % f�-	� �)i�, .� 

v0.e� r�2l�n� B� ;
,�� t�u� B
2 , e� Vu�na .� j�)* 

B� .$P�, 7  �’�)+	� �ut�ma�iV�
�
n�. 
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L� moM{.� �)��,iV�� . 
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Bouton poussoir montée 

Bouton poussoir descente 

 

 

 

In7 

In6 

In5 

In4 

In3 

In2 

In1 

 

Out7  

Out6  

Out5  

Out4  

Out3  

Out2  

Out1 Moteur sens descente 

Out0 Moteur sens montée 

As:ifna�i�A Me� En�	je� e� s}��e� 
C�Gm�nM� 2 b�ut�n� s�n� c�p�
)r� 

L
’�

rg
�
�
if

r�
G

�
� 

 

Av�nta�e� Inc��P���
nt� 

  

F�nc�i���
�
n� : 
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Capteur volet en haut 

Capteur volet en bas 

Bouton poussoir de commande 

In7 
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In1 
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Out6  

Out5  

Out4  
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Out2  

Out1 Moteur sens descente 

Out0 Moteur sens montée 
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Capteur de luminosité An0 

Av�nta�e� Inc��P���
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Page 18 sur 24     

 

 

 

Bouton poussoir montée 

Bouton poussoir descente 

Capteur volet en haut 

Capteur volet en bas 
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L’�rg��ifr�G�� �PeQ �K.éc�Gm�nM� 
e�  ’é_r�A L�D 

 

 

 

 

Bouton poussoir arrêt milieu 

Capteur volet en haut 

Capteur volet en bas 

Capteur infrarouge 
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In1 
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Out7 Ecran LCD 

Out6  
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L
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QI’es�-N� V)� � =h�n�E ? 

 A=17 

 A=18 

Télécommande 
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Capteur volet en haut 

Capteur volet en bas 
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Capteur volet en haut 

Capteur volet en bas 
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