Est-ce qu'un volet roulant peut fonctionner tout seul ?
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Comment fonctionne un volet roulant ?

Les diffeventes parties :

Coffre

Lames

Fenétre

Rail

Les systémes de manceuvre :

1. Manuel (équipé d’une manivelle ou d’une sangle) =

2. Motorisée. (Pratique et fiable, la motorisation de vos
volets roulants est aujourd’hui un accessoire indispen-
sable de votre confort. )

3. Interrupteur mural a motorisation filaire.
4. Télécommande standard a motorisation radio.
5. Télécommande a programmateur.

Celui-ci, a partir des horaires que vous aurez pro-

grammeés, ouvrira ou fermera vos volets roulants sans que
vous ayez a intervenir. Cette solution simple et écono-
mique peut également étre centralisée : plusieurs canaux
associés commandant les différents lieux de la maison
(chambres, salon, bureau, etc...).
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Peut-on convmmonder le yvolet roulant

O wn bowton powmssoir ?
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Volets en bois

Isolation
thermigue

PERFORMANCE 1Solation

Durabilite

PRIX

ESTHETIQUE

ENTRETIEN

PROTECTION
ENVIRONNEMENT

DIVERS

acoustique

Volet en alumimium

Comparatif des matériaux

La meilleure

PVC

Excellentes et
suffizantes pour la
plupart des cas

Tréz bonne =i la qualité est bonne

Le plus cher des
trois pour du bois
de gualité. Il existe
des bois moins
chers.

Matériau le plus
noble et |2 plus
glégant. Toutes les
couleurs, formes,
details. Il s'adapte
a toutes les
architectures.

Une couche de
lasure tous les 2 &
4 ans

Produit naturel,
noble et recyclable

Grande taille

possible, Trés

résistant aux
chocs.

Le moins cher des
trois matériaux

Maoins €légant. Choix
de couleur plus
restreint. Risques de
déformation et
dilatations en cas de
grozses chaleurs
avec des couleurs
trop sombres.

Aucun

Maoins écologique
qu'on le dit !

Pasz adapté aux
grands formats.
Imputrescible donc
idéal dans les
régions littorales., Le
PVC plaxé est plus
zolide et résistant.

Quel est le matirion le plus Bolant ?
Quel est le moins cher ?
Quel est celui gud se recycle le moins bien ?
Quel est Lentfretien d'um volet e bois ?

olet en PVC

ALUMINIUM

Moins bonne que
le bois et PVC

La meilleure.
Inoxydable

Entre le PVC et
le bais

Aspect
moderne. Large
choix de
couleurs
possible.

Aucun

Ecologigue, trés
bon recyclage
de 'alu.

Fluz grande
longévité et
meilleurs
sECcurite.
Inoxydable,
résistant aux
intempéries et a
la corrosion.




Les differentes parties de la magueette.

Gj'est-ce qui est inscrit sur la plaque du \

moteur ?

Ca veut dire quoi ?

\_ J




Les diffevrents composants :
coptenrs et ' S
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Reperver les chaines o informations et d’e
les elements gud les composent :

Chaine d’'informations

energle et Ldentifier

Chaine d'énergie
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Le modlele nuwmerigue.
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Assignotion des Entrées et sorties
Commande 2 boutons sons captenrs

Bouton poussoir montée

Bouton poussoir descente

OV GoOAGrovnime

L-’

Maotor arrét

Moteur sens descente

12 VDC AIM Prog.
In7 Out7
(=)
In7
In6 @ ‘. outé
In6
Outé
In5 4 Ins Out5
g_ Outs
‘g Ind i
In4 Z 2ot The Out4
] @
g out3
In3 Gl Out3
Oout2
— inl —
In2 i Out2
g AnD Anl An2 An3 outd
Inl Outl
Entrées analogiques
Out0

Moteur sens montée

Qui

Cui

Avantages

7

[ncovruwenients
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n Assignation des Entrées et sorties
/4 Commande apec 1 bouwton powssoir

Capteur volet en haut

Capteur volet en bas

Bouton poussoir de commande

0T GoNAGromimne

L)

In7 12 VDC ATM Prog. T
I n 6 o @ Out?
Iné
In5 outs
4] Ins
3 Outs
3
I n4 ‘g e outa -g
2 5
0 %]
‘g i Out3
In3 =
{im}
In2
Qutz
I n 2 — in1 -
Outl
e And Anl An2 An3
I n 1 n n n: n: outo
Entrées analogiques
in0
Capteur de luminosité AnO

Out7

Outb

Out5

Out4

Out3

Out2

Outl | Moteur sens descente

OutO | Moteur sens montée

Capteur

haut 7 2

Motar

mantée

Mator arrét

Qu'est-ce gl a changé ?

Motor
descente

Mator arrét

Avandtages

l s
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Assignotion des Entrées et sorties
Commande 2 bowtons avec capteurs

In7 12 VDC ATM Prog. ] Out7
-
In6 n7 @ 2 1 Outb
Iné r
In5 Out5
4] Ins
g_ Outs
Bouton poussoir montée In4 =M W I Out4
2 s
H ‘§ i Out3 i
Bouton poussoir descente In3 = Out3
w
2 Qutz
Capteur volet en haut In2 Hom H Out2
no
Capteur volet en bas In1 = e BB YA Outl | Moteur sens descente
Entrées analogiques
Out0 | Moteur sens montée

Motor
montée

Motor arrét Motor arrét

7

Avontoages lncorwenients
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L’ ovganigromme avnec télécomumandle

et Ceerom LCD

12 VDC A/M Prog.

Entrées numériques

[

()
@

out?

outs

outa

out3

outz

outo

Sorties

In7
In6
In5
In4
Bouton poussoir arrét milieu In3
Capteur volet en haut In2
Capteur volet en bas Inl
Capteur infrarouge In0

Entrées analogiques

Out7

Ecran LCD

Outb

Out5

Out4

Out3

Out2

Outl

Moteur sens descente

Télécommande

OV GoONAGrr ovnime

L)

Infraln A

Motor

descente

BP arret 3

Motor arret

Out0

Moteur sens montée

Motar
montée

BP arret 3

Motor arret

Qu'est-ce gl a changé ?
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o Assignation des Entrées et sorties

In7 12 VDC ATM Prog. ] Out7
-
In6 n7 @ 2 1 Outb
Iné r
In5 23 Out5
4] Ins
g_ Outs
In4 | g Out4
= Outd ‘E
c o
‘§ i Out3 i
In3 = Out3
{im}
In2
Qutz
Capteur volet en haut In2 Hom H Out2
no
Capteur volet en bas In1 = e BB YA Outl | Moteur sens descente
Entrées analogiques
Out0 | Moteur sens montée

Capteur de luminosité AnO

Motar
descente

Motar
montée

0T GoNAGromimne

L)

Motor arrét

L — Motor arrét

Qu'est-ce gl a changé ?

Avantoages lncormenients
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Assignotion des Entrées et sorties
Comumande coptewr de wuminos(té

Capteur volet en haut

Capteur volet en bas

0T GoNAGromimne

L)

A40<A0<255

Motor
montée

Motor arrét

Que peunt-on obhserwer ?

In7 T2VDC_A/M Prog. | | Out7 | Ecran LCD
()
In6 n7 @ 2 1 Outb
né
In5 Out5
4] Ins
g_ Quts
In4 | g Out4
= Outd ‘E
i 3
‘3 i Out3
In3 = Out3
{im}
n2
Qut2
In2 L = Out2
Outl
no
Inl F T Outl | Moteur sens descente
Entrées analogiques
OutO | Moteur sens montée
Capteur de luminosité AnO

Motor
descente

Motor arrét

Avantages

[ncormenients
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