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‘ ‘ Programmation par Blocs
Picaxe Editoré

b - Découverte du pilotage du PORTAIL COULISSANT
o 5 /DOSSIER A4technologie — Programmation EDITORG6
Mouveau DOSSIER
— N° de page Instructions a suivre...
A Objectif : activer le voyant lumineux sous I'impulsion du Bouton
lflotl P10 Poussoir Extérieur
A Objectif : faire clignoter le voyant lumineux avec une période de 6
llot2 |p.17 secondes indéfiniment.
A Objectif : activer un moteur dans un sens puis dans l'autre pour
llot3 |p.18 enfin s’arréter.
A Objectif : Personnalisation du jeu d’instruction par 'activation du jeu
lflot 4 |p.10&18 | ginstruction A4 (A4 PORTAL MOTOR en fin de menu) /Prg p.18
R Objectif : ouvrir et fermer le portail avec 2 secondes d’attente entre
1lot 5 p.29 chaque mouvement. Utiliser les capteursfins de course pour
contrbler 'ouverture et la fermeture.
A Objectif : ouverture du portail a I'appui sur BP_Exterieur. Fermeture
llot 6 |p.30 du portail & I'appui sur BP_Interieur
~ Objectif : activer le voyant lumineux lorsque la barriere infrarouge
llot 7 |P22 est franchie.




Tableau d’affectation des entrées et sorties du Portail

coulissant

numeériques
7 Communication Bluetooth envoi de données

Modules de communication pour entrées /| sorties

Broche

C.7

Etiquette
Blockly
BLTH_TX*

6 | Communication Bluetooth réception de données
Ehn Modules capteurs pour entrées numeériques

C.6

BLTH_RX"

SN] Modules actionneurs sorties numériques

5 | Récepteur barriére infrarouge C5 Recepteur IR
4 | Capteur détection de présence (option) C.4 Detection PIR*
3 | Bouton poussoir extérieur C.3 EP Exterieur
2 | Capteur de fin de course fermeture du portail C.2 FDC_Fermeture
1 | Capteur de fin de course ouverture du portail CA FDC_Ouverture
0 | Bouton poussoir intérieur C.0 BP_Interieur
EAJ Modules capteurs pour entrées analogiques

3 | (libre) A3

2 | (libre) A2

1 | (libre) A

) | Capteur de courant analogique/numérique (option) Capteur_courant

7 | Connecté a la broche MOTA-2 de la carte contrble moteur i Moteur AZ

6 | Connecté a la broche MOTA-1 de la carte contrble moteur B.6 Moteur A1

5 | (libre) B.5

4 | (libre) B.4

3 | (libre) B.3

2 | (libre) B.2

1 | Emetteur barriére infrarouge B.1 Emetteur IR

0 | Module signal LED jaune B.O Voyant_Lumineux




Configuration des &tiquettes IS
B ...

Mouveau
Blockly

Aide
Table d'entrées / sorties

Ajouter un point d'arrét

Clic droi;
mA/e—

Table d'entrées / sorties

A4 A4

B0 | GYROPHARE

B.1 B.1

Etiquette
Blockly
BLTH_TX*

BLTH_RX*

C.6

C.5 Recepteur IR
C.4 Detection_ PIR*
.3 EP_Exterieur
C.2 FDC_ Fermeture
cA1 FDC Owuverture
C.0 BP _ Interieur
A3

A2

A

A0 Capteur_courant
B.7 Moteur AZ
B.6 Moteur A1
B.S

B.4

B.3
B.2

Emetteur IR
Voyant Lumineux

= Compléter les étiquettes pour toutes les Entrées /Sorties utilisées ?



Programmation TEST pour |llot n°1 en DEMONSTRATION

il &l e~ =

m Principal Simuler PICAXE

Explorateur d'espace de travail

=3 Couper

Presse-papiers

u I & Couper QZoom avant Zti(irille
v 5 Copier j
er oller

(3 Conversion

=] Configuration

- Type de PICAXE

[ PICAxE-28x2 -

er plus de types de PICAXE

‘... Table dentrées / sorties
- Port de communication
i |None available -
i Actualiser les ports COM
‘. Configurer et tester
.. Gestionnaire des pérphérques

ion
| PICAXE 2852 -

i..... Ontions de simulation
[} Configuration | [ Compilateur

Simulation

= Numérique | §4| Valeurs

rle type de PICAXE connecté

Wi Prg01-MeM_GYROPHARE xml X
Sorties
Entrées
Délais
Boucles
Variables
Maths
Procédures
Taches
Moteurs
Liaison série
Avance
Extension

Puce PICAXE: PICAXE-28X2 Port de communication: Aucun disponible

A tester en simulation :

Programmation pour flot 1
nom de fichier : Prg01-MeM_GYROPHARE. xml|

Aprés avoir lancé la simulation...

Il faut alors actionner virtuellement les Bp en cliquant
sur les bornes de simulation sur I'image du Picaxe 28x2.

)

Clic droit
Aide
Table d'entrées / sorties

Ajouter un point d'arrét

1L Ay ‘ apodap neeo|di c—g

uopEnu g

BP Extérieur

C3

Huméngue |'

ﬁl\ﬂ Fl/l_hl'l 1 [1

Voyant Lumineux
(Gyrophare)

BO

Puce PICAXE: PICANE-2247 Port de commundcation: COKY

B.3

B.2
B.1
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