
TP pilotage d’un robot
à base de deux servomoteurs

 / Smartphone ou Tablette

Sur le smartphone ou la tablette :

Ressources =>
 http://technocodes.eklablog.com/un-robot-pilote-en-bluetooth
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http://technocodes.eklablog.com/un-robot-pilote-en-bluetooth-avec-une-appli-maison-sous-app-inventor-e-a125123142


Montage de la Présentation sur l’écran du smartphone
       (onglet DESIGNER dans APP INVENTOR) 
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Présentation
des connexions :

Corrigé de la partie programmation sur la carte arduino 
du pilotage du robot par bluetooth (doc.3/4)
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Les sous-programmes de pilotage

Corrigé de la partie programmation sur la carte arduino 
du pilotage du robot par bluetooth (doc.4/4)
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