Feme PROGRAMMER UN OBJET TECHNIQUE Séquence ROBOTIQUE

M. Menier (pour comprendre le fonctionnement d'un objet technique) TE7-séancet ROBOTIQUE ;
Comment utiliser le capteur de ligne ? N @

Principe de fonctionnement :
Le module suiveur de lige se situe sous le robot et est constitué de
deux capteurs optiques. Chaque capteur a deux états possibles...

Il détecte le Blanc D ou il détecte le Noirm
= Le robot peut alors occuper quatre positions différentes par rapport a la ligne NOIR.

Situation 0 Situation 1 Situation 2 Situation 3
(les deux capteurs (le capteurs Droit (le capteurs Gauche (les deux capteurs
sont sur la ligne) est sorti de la ligne) est sorti de la ligne) sont sortis de la ligne)

Capt. 6

Capt. D

RO GCRA Travail a effectuer :
1) Compléter le tableau suivant a l'aide de I'image (le Robot avance de
gauche a droite et doit suivre la ligne) ?

Valeur du suiveur | Actions a realiser...
0
1
2
3

2) Sur Scratch on associe le capteur Gauche a la couleur JAUNE et VERT pour le
Droit. Compléter pour chaque VALEUR aux couleurs en correspondance ?

Capt. 6 Capteur Droit (V)

Capteur Gauche (J)

|
Valeur 3—> & couleur . touche . ? et couleur touche . ?

| I | E—— |

3) Compléter la programmation sous SCRATCH ? https:liscratch.mit.edulprojects/556905509



https://scratch.mit.edu/projects/556905509
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