5ém3 PROGRAMMER UN OBJET TECHNIQUE Séquence ROBOTIQUE
M. Menier (pour comprendre le fonctionnement d'un objet technique) TE3-séance3 ROBOTIQUE

Comment utiliser L s
la vitesse du son impkion
pour mesurer une distance ? Emetieus ~~=_qq} =il
. L g PR
(pour 3 mises en situation) s [
TELEMETRE A ULTRASONS -

Module Instructions /
Fonctions utilisées
© Jis o

IO LED
Ix: Logique

Ultrasonic Sensor (in cm) at PO =

Niv1 : activer le module LED si la distance mesurée est inférieure D cm sinon la désactiver

Avec MakeCode : codo-ULTRA-EX1.hex

toujours

si Ultrasonic Sensor (in cm) at Pe

allumer x o y o

sinon

éteindre x o y o

Niv2 : activer le module LED si la distance mesurée est inférieure 4 10 cm et la réactiver quand
I'objet détecté s’est éloigné de plus del5

onl T => vous trouverez le OU dans les blocs I 23 Logique
Avec MakeCode : codo-ULTRA-EXZ.hex >

K < >oudC D>
< w e ou Ultrasonic Sensor (in cm) at PG » > - e

toujours

Ultrasonic Sensor (in cm) at P8 +

Niv3 : faire clignoter le module LED a une fréquence variant avec la distance mesurée.

Avec MakeCode : codo-ULTRA-EX3.hex
=> vous trouverez le bloc manquant ?

toujours

allumerx°y° I @ Ma‘ths o X w 100

pause (ms) | Ultrasonic Sensor (in cm) at P@ ¥

éteindre x ° y °

pause (ms) | Ultrasonic Sensor (in cm) at P8 » x * Ressource .
http://mmww.adtelechargement.fr/MicroBit/D-CODO_01.2021.pdf

(pour obtenir 0,5sec. / 5cm
ou encore 1sec. /10cm)


http://www.a4telechargement.fr/MicroBit/D-CODO_01.2021.pdf

Pour le Montagew. Description

6. Garde intelligente

Le ranger a ultrasons
est capable de détecter la
distance. Dans cette démo,
nous utiliserons le ranger a
ultrasons pour détecter si le
est trop proche. Si quelque
chose est trop proche du

micro:bit, il montrera un
Shield GROVE visage triste.
adaptateur

Noter

Ce projet nécessite un
apport élevé de tension,
veuillez utiliser le Grove
Shield pour micro:bit pour
alimenter le circuit.

Etape 1:=>

Connexion pour le Téléchargement
Connexion (transfert du fichier sur la Micro:Bit)

pour

I’alimentation
(en fonctionnement)

Etape 2 : =>
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ASTUCE / => pour chacun des flots, manipuler seulement les cartes individuellement sur
les deux postes et laisser la maquette pédagogique alimentée en continu sur I'un d’eux.




Feme PROGRAMMER UN OBJET TECHNIQUE Séquence ROBOTIQUE

M. Menier (pour comprendre le fonctionnement d'un objet technique) TE3-séance3 ROBOTIQUE
Comment afficherer . pistance "
Ia. distance Impulsion
du capteur ultrason? Emettus ~~=-H4}Dfi°f
, . s
(Complément de Travail) oo UL Lo m”

=+ Echa

TELEMETRE A ULTRASONS

Module Instructions /
Fonctions utilisees
i i =

28t Base
juis
IDC Logique
I<!> coDo

Niv4 : afficher la distance mesurée sur la Matrice des 25 Dels
Avec MakeCode : Codo-ULTRA-EX4.hex

toujours

montrer nombre Ultrasonic Sensor (in cm) at P@ ¥

pause (ms) Q:ARd
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